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Opis

KAmod RPi 4RELAY SSR - Modut 4 przekaznikéw SSR dla Raspberry Pi

Modut zostat zaprojektowany jako naktadka HAT do Raspberry Pi i jest wyposazony w cztery przekazniki pétprzewodnikowe,
przystosowane do przetaczania obwoddw pradu przemiennego (AC) o maksymalnym obcigzeniu 2 A i napieciu 240 V AC. W
poréwnaniu do przekaznikéw elektromechanicznych, przekazniki SSR nie zawierajg elementéw mechanicznych, poniewaz sg
zbudowane z elementéw pétprzewodnikowych (transoptory i tyrystory/triaki). Oferujg wiekszg szybko$¢ przetgczania, diuzsza
zywotnos$¢ oraz bezgtosne przetaczanie. Na ptytce umieszczono elementy chronigce przed przepieciami oraz diody
sygnalizujgce stan zatgczenia przekaznikdw. Modut znajdzie zastosowanie w projektach automatyki domowej, systemach
oswietlenia, czy instalacjach ogrodowych.
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Podstawowe cechy i parametry

4x wyjscia przekaznikowe - OMRON G3MB z wbudowanymi gasikami
wbudowane warystory SIOV (prad udarowy: 400 A)
Sposéb przetaczania: w zerze
Obcigzalnos¢ wyjs¢:
o 0,1..2 A/100...240 V (AC), 50...60 Hz,
o zakres napiecia pracy: 75...264 V,
o prad szczytowy: 30 A (@ 60 Hz, 1 okres).
e Diody LED sygnalizujace stan zatgczenia przekaznikéw
e Zaciski srubowe ARK
e Zworki umozliwiajgce odtaczenie przekaznika od portu GPIO




Wyposazenie standardowe

Kod Opis
KAmod RPi Relay4 SSR |Zmontowany i uruchomiony modut
Zestaw montazowy Zestaw Srubek oraz dystanséw umozliwiajgcy przykrecenie naktadki do ptytki Raspberry
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Schemat
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Przypisania wejs¢ i wyjs¢ do linii GPIO Raspberry Pi

Wyprowadzenie Raspberry Pi|KAmod RPi Relay4 SSR
GPI023 CH1/0UT1
GP1022 CH2 / OUT2
GPI027 CH3 /OUT3
GPIO17 CH4 /OUT4

Wyjscia linii GPIO sg potaczone z obwodem sterujgcym przez zworke, co pozwala w razie potrzeby rozigczy¢ odpowiednie
wyprowadzenia.

Ustawienie wysokiego stanu logicznego (,,1”) powoduje zataczenie danego przekaznika. Wiaczenie przekaznika
sygnalizowane jest zapaleniem sie diody LED na odpowiednim kanale.
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Diody sygnalizacyjne

Dioda LED Funkcja

CH1 * Zafaczony przekaznik wyjscia OUT1
CH2 * Zataczony przekaznik wyjscia OUT2
CH3 * Zafaczony przekaznik wyjscia OUT3
CH4 * Zataczony przekaznik wyjscia OUT4
PWR * Zasilanie modutu

Modut wyposazono w 4 diody LED CH1-CH4 sygnalizujgce zatgczenie przekaznikéw, a takze dodatkowq diode LED PWR
wskazujaca obecnos¢ napiecia zasilajgcego.
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Wyjscia przekaznikowe

Wyijscia stykéw przekaznikéw wyprowadzono na ztgcza Srubowe umozliwiajagce mocowanie zaréwno odizolowanych
kohcéwek przewodéw, jak i przewoddw z zacisnietymi koncéwkami tulejkowymi.
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Przyktad podtaczenia
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Linki

e Model CAD (STEP)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
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sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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